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It is one of the important subjects of law education in the new era
to cultivate the interdisciplinary and interdisciplinary talents of
"artificial intelligence + law". In the era of artificial intelligence,
the
intelligence and its system will change the experimental method

"precision robot" with connectivity, automaticity and
and training mode of traditional law education. The new
legal should be

integrated legal personnel with human-machine integration, and

generation of personnel interdisciplinary,
legal personnel with strong information computing ability.

The traditional law education mode is difficult to meet the needs
of the era of artificial intelligence. It is prominently reflected in the
following aspects in the process of law experiment teaching.
Firstly, the content of traditional law experiment teaching has little
information, and the experimental system can hardly reflect the
real legal life. Secondly, the virtual teaching method is relatively
single. Law teachers first introduce the teaching content,
standardize students'use rules, use modular teaching, task-driven
teaching and other methods to allocate and set up virtual teaching
tasks, but the overall teaching methods are mostly formalized, and
do not really expand the breadth of teaching methods. Thirdly, it is
difficult for students to accept knowledge when using virtual
teaching system, and the teaching effect is not ideal. Fourthly, the
construction of experimental teaching resources is insufficient. For
example, the PACS system of teaching resources (i.e. image
archiving and communication system) has the problem of resource
sharing, and the problem of communication and coordination with
the information and data sharing of public security, procuratorate,
court and judicial departments. Fifthly, the experiment teaching of
law often needs to establish a database of various judicial practices
and case data. However, it is difficult to integrate various large
data items in teaching practice, to promote school-enterprise
cooperation, and the integration efficiency of experiment units is
low. Sixthly, the content of experimental teaching is lack of
standardization construction, laboratory equipment construction
and platform construction are often scattered, lack of unified
the
construction of teaching materials and teaching staff is inadequate.

planning and future development prospects. Seventh,

There is a serious shortage of law experimental teaching materials,
full-time teachers and part-time teachers, and the development of

[*)
0

teachers has encountered bottlenecks.

In the era of artificial intelligence, especially in the
experimental teaching, in the specific scene of the application of
law, the knowledge and theory of law are reproduced by VR/AR
technology, and a teaching system robot with the ability of
computing and rendering cloud virtual reality is built, which can
fully integrate virtual reality, real-time interaction and
three-dimensional tracking to realize the teaching platform system
(robot), teachers and teachers. Interaction and integration of
students. Transforming abstract legal knowledge and theory into
an immersive teaching system or an intelligent robot with
visualization and visualization can enhance the learning initiative
of law students and achieve a higher degree of knowledge practice
skills and experience retention. Let law students in the virtual
experimental teaching system and its robot operation, by the
teacher management, system (robot) guide students in the Legal
Commission for legal consultation, analysis of legal problems and
provide solutions and methods to solve legal problems, provide
legal services for the parties involved in the case, and learn legal
knowledge, legal thinking and professional skills from virtual
practice and experience accumulation.

Intelligent mode of law education needs from experimental law
to intelligent law, emphasizing the construction of intelligent law
education system based on big data and cloud computing. Through
the integration, sharing, cross-multiplexing and in-depth analysis
of the huge data of students, teachers and researchers involved in
the sub-fields of teaching, learning and scientific research in
Institutions of higher learning, big data can realize real-time
tracking, dynamic analysis and instant feedback on the various
elements and behaviors that affect and determine the effectiveness
of innovative talent training. The intelligent law robot teaching
system will be designed as a feedback loop with machine learning,
neural network and genetic algorithm, which can produce
unpredictable behavior. 1t will greatly enrich the teaching
resources of law experiment and make up for the shortage of
professional teachers. This autonomous robot will be ordered to
teach law and determine ways to achieve these goals for itself and
students. Teachers, as administrators of robots, issue orders

through original programmers. Students, as operators of robots,
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will communicate and interact with robots in the context of
human-computer interaction. Through running experiments or
trying to solve practical problems in the application of law, the
software guides students, corrects errors and approaches the
results it achieves.

In the experiment teaching of law, the virtual simulation system
of law needs to be upgraded, improved and standardized. For
example, the legal education system of artificial intelligence
should store standardized legal application scenarios to educate
and test the knowledge application ability of law students. In the
process of dealing with traffic accident cases, it is necessary to
simulate the accident scene to help students identify and restore
the accident prototype and potential case clues. In front of Al
experimental system and its robots, law students will process,
analyze and explain specific legal practice problems based on data,
information and  evidence  materials  obtained  from
human-computer interaction, so as to truly improve the ability and
quality of data analysis. At the same time, the application support
of expert committees is needed to set standards. Upgrading and
perfecting the education system of Intelligent Law requires, on the
one hand, top-down standardization of specific contents and
guidelines by higher departments such as the Ministry of

Education, on the other hand, bottom-up professional application

support by expert committees on ethical issues and inclusiveness.

Intelligent mode of law education needs to emphasize the
mechanism of human-computer interaction, promote the
interaction between legal thinking and technical thinking, and
form a data-centered thinking mode of composite law application
data. Intelligent law education robot emphasizes the interactive
experimental teaching of students and teaching robots as
virtualization. In this human-computer interaction system, the
information combination of auditory, visual and other sensors in
artificial intelligence technology will be used to observe students’
learning and interaction, and it will be reflected by students' voice,
eye movement and other characteristics. Finally, the learning
quality of students is determined by the algorithm summary of
teaching robots and the management analysis of teachers. In
addition, teachers need to inherit the "practical” and "situational"
knowledge characteristics of law experimental teaching. In the
process of organizing teaching, teachers develop the spirit of
"teacher-apprentice system" of law through the interaction of
wisdom. They mainly teach the analytical framework of law and
law, the tacit knowledge that machine learning cannot replace, and
overcome the limitations of formatting and formalizing knowledge
dissemination of artificial intelligence.

POSTSCRIPT

(Russian version ) OT 3kcrepHMEHTAIBLHOTO MPABAa K HHTE/LIEKTYAIbHOMY IPaBy

OIHUM M3 BOXKHBIX NPEAMETOB IOPUAMYECKOr0 00pa30BaHUs B HOBYIO 3Py SBJISCTCS Pa3BUTHE MEXAMCLHMILIMHAPHBIX M MEKIMCLMIUIMHAPHBIX TaJIaHTOB
<4ICKYCCTBEHHOT'O MHTEIUIEKTA + 3aKOH>> B 310Xy HCKYCCTBEHHOTrO MHTEILIEKTA <TOYHbIIl POOOT>CO CBA3HOCTBIO, aBTOMATHYHOCTBIO U MHTEJIEKTOM U €r0 CUCTEMa
M3MECHUT SKCHEPUMEHTAIIBHBII METOJ] M PEXKUM 00y4CHHS TPAMIIHOHHOTO I0pHarYecKoro oOpasoBaHust. KOpUCTEI HOBOTO MOKOJICHHS JJOJKHEI ObITh
MEKTMCLMIIHHAPHBIMHI, HHTETPUPOBAHHBIMHU FOPUCTAMH C YEJIOBEKO-MALIMHHOM MHTErpalyeil 1 FOpUCTaMH C CHIIbHBIMU HH(OPMALIMOHHBIMH BO3MOXKHOCTSIMH.

TpaAULMOHHBII IPABOBOIl PEKUM O0YYEHHS TPYIHO YIOBIECTBOPHUTH MOTPEOHOCTH SMOXU MCKYCCTBEHHOTO MHTEIUICKTA. JTO 3aMETHO OTPAXKACTCs B CIECAYIOLINX
acreKTax Hpolecca MPernojaBaHus IPaBOBOTO 3KCHEPHMEHTA. Bo-NepBbIX, B COAEPKAHMHM TPAJUIMOHHOTO IOPHUAMYECKOrO SKCIEPHMEHTa Majo MH(pOpMalUu, U
SKCNIEPUMEHTaJIbHAs CUCTEMA €JIBa JIM MOXET OTPAaXKaTh PEalbHYI0 NPABOBYIO XKH3Hb. BO-BTOPBIX, METOA BHPTYaJILHOTO OOYYEHHS SBIISIETCS OTHOCHUTENBHO
€IMHCTBEHHbIM. [IpenongaBareny IOPUCHPYAEHIMH CHauyala 3HAKOMAT C COJAEPXKAHMEM OOy4deHHUs, CTAHAAPTU3MPYIOT IPAaBMIA MCHOJb30BAHHS YYECHUKOB,
HCHOJIB3YIOT MOJYJbHOE 00ydeHne, o0ydeHne, OCHOBAHHOE Ha 3aJa4yax, U APYTHEe METOJbl, YTOOBI PaCIpeNeNsTh 1 YCTaHaBIMBATh BUPTYyalbHbIe yueOHbIC 3a1a4H,
HO 001HMe MeTo/bl 00yueHHsI B OCHOBHOM (hOPMaJIM30BaHbl M HE PACIIMPSAIOT IPAHHIIBI METOJOB 00ydYeHHs. B-TpeTbuX, CTYJEHTaM TPYAHO NPUHATH 3HAHUS HPU
HCHOJIb30BaHUN BUPTYalbHOM OOyuaromiel cucremsl, U 3¢ dekt o0yueHns He HjeancH. B-ueTBEpTHIX, CTPOMTENBCTBO SKCIEPUMEHTAIBHBIX y4eOHBIX PEeCypcoB
HeJocTaToyHO. Hampumep, cucrema yueOHbIx pecypcoB PACS (To ecTh cucTeMa apXMBHPOBAHHS M INEepefadd H300pakeHUi) MMeeT MpoOiieMy COBMECTHOTO
HCTIOJIB30BAHUS PECYPCOB, @ TAKXKe MPOOIEMy CBSI3U M KOOPAUHALMK ¢ HH(OpMaLei 1 0OMEHOM JaHHBIMH CIIy>KOaMH 00LIECTBEHHOI 6€301acHOCTH, IPOKYPATypBbI,
cyla U cyleOHBIX OpraHoB. B-IATHIX, SKCIEPHMEHTAIbHOE IIPENOaBaHue MpaBa 4acTo TPeOyeT co3iaHus 0a3bl JAHHBIX O PA3IMYHBIX Cy[IEOHBIX MPAKTHKAaX U
JIaHHBIX Jes. TeM He MeHee, TPYJAHO HHTErPHPOBATh PasinyHbIe OONbIINE 0OBEMBI JAHHBIX B y4eOHYIO PAKTHKY, YTOObI CTUMYIMPOBATH COTPYAHHYECTBO MEXKIY
IIKOJIAMU M HPEANPHATUAMYU, U 3(POEKTUBHOCTh MHTErPAllMH JKCIEPUMEHTAIbHBIX ESIMHHI HHU3Kas. B-IIECThIX, COAEPkKaHHE SKCIEPHMEHTAIbHOrO OOy4YeHHs
3aKJIF0YAeTCsl B OTCYTCTBHU CTAHAAPTU3ALUM KOHCTPYKIUH, KOHCTPYKIHMH J1a00paTOpHOro 060pyaoBaHus U MIaT(OPMbl 4acTO pa3OpOCaHbl, OTCYTCTBHE €IMHOTO
IUIAHUPOBAHUS M TEPCHEKTUBBI OyAyIIEro pa3BUTHA. B-celpMbIX, KOHCTPYHMPOBaHME Y4YEOHBIX MATEpPUANOB M IIPEHOJABATENHCKOrO COCTABA HEAJCKBATHO.
CymiecTByeT cepbe3Hasi HEXBaTKa IOPHIMYECKUX OSKCIICPUMEHTAIBHBIX Y4eOHBIX MaTepuaioB, INpernojaBareneil, paboTaloluX MOJIHBIA pabouuil JeHb, U
HpenozaaBareseld, padoTarOIMX HEIOMHbIH padouuii 1eHb, 1 Pa3BUTHE yUUTENIEH CTOJIKHYIOCh C Y3KUMH MECTAMU.

B 310Xy HCKyCCTBEHHOTrO HMHTEIJICKTa, OCOOCHHO B SKCIEPUMEHTAIBHOM OOYYCHHH, B KOHKPETHOM O0JACTH NPUMEHEHMS IpaBa 3HAHWS M TEOPHS INpaBa
BOCIIPOU3BOJSITCS C MOMOIIIBIO TexHosoruu VR / AR 1 poGota crcteMbl 00y4eHHs ¢ BO3BMOXHOCTBIO BHIMHMCICHUI U peH/CPUHTa B 00IaKe. CO3AaeTCsl BUPTyalbHast
peasbHOCTh, KOTOpask MOXKET MOJIHOCTBIO HHTEIPUPOBATh BHUPTYaJbHYIO PEAbHOCTb, B3aHMMOJACHCTBHE B PEalbHOM BPEMEHH M TPEXMEPHOE OTCIIC)KHMBAHUE IS
peanu3auuu cucteMbl oOydaromeii miatdopmsl (pobota), yuureneid u yuureneil. B3aumoneiictBue u mHTerpaums cryjaeHToB. IIpeoOpasoBaHue aOCTPaKTHBIX
MPaBOBbIX 3HAHMI U TEOPHH B MIMMEPCHBHYIO CHCTEMY O0YYCHHS WM MHTEIUICKTYaJ bHOrO poboTa ¢ BU3yaln3alueil 1 BU3yaln3alieil MOXeT yCHIHTh HHULHATHBY
B O0YYCHHH CTY/CHTOB-FOPHCTOB M JOCTHYb 0OJICE BBICOKOH CTEHEHH NMPAKTUYECKUX HABBIKOB M HAKOILUICHMS ONbITA. IIyCTh CTYIEHTBHI-FOPHCTBI B BUPTYAIbHOM
JKCIIEPUMEHTAILHON 00yJarolel cucreMe U ee padore ¢ poOOTOM C MOMOIIBIO CHCTEMBI YNPABJICHHS TpernojaBareasiMu (poboTaMiu) HaNpaBIsIOT CTYACHTOB B
TOpuauyecKyto KOMUCCUIO [Tl FOPUIMYECKUX KOHCY/IbTALMIA, aHaIN3a IIPABOBBIX MPOOJIEM, a TAaKXKe NPEJOCTABIIAIOT PEIICHUS U METOABI UL PELICHHs IIPaBOBbIX
npo6IIeM, MPEeIOCTABIISIOT OPUANYECKHE YCITyTH JUIs CTOPOH, y4acTBYIOIMX B JieJIe, U Y3HATh MPABOBbIC 3HAHMS, IOPUINYECKOE MBILLUICHHE H P 0(heCCHOHAIBHBIC
HaBbIKH M3 BUPTYaJIbHON NPAKTHKH M HAKOILICHUS OIIBITA.

VIHTeIuIeKTyabHBINH CII0CO0 00y4eHHs IOPUCTIPYACHIMHE HY)XAAETCS OT 3KCHEPHMMEHTAIBHOrO MpaBa K HHTEIUICKTYaIbHOMY IpaBy, Jejlas YIop Ha MOCTPOCHHE
MHTEIUICKTYaJIbHON CHUCTEMBbI HOPUIMYECKOro 00pa30BaHMs, OCHOBAHHOH Ha OONBIIMX IAHHBIX M OONAYHBIX BBIYMCICHHAX. biaromaps MHTerpaunuy, oOMeEHY,
NEPEKPECTHOMY MyJIbTUILIEKCUPOBAHHIO M YIIIyOJIEHHOMY aHaIM3y OrpPOMHBIX JIaHHBIX CTYJIEHTOB, IIpenojaBaTeNiell u uccneosarenei, padboTaonumx B o061acTsx
npenoJaBaHus, 00y4eHUsI 1 Hay4HbIX MCCIENOBAHUN B BBICIIMX Y4eOHBIX 3aBEJCHHUSAX, OONBIINE NAaHHBIC MOTYT PEaIU30BBIBATHCS B PEXUME PEaTbHOTO BPEMEHH
OTCIIE)KUBAHME, IMHAMHYECKUI aHAIN3 U MIHOBEHHAs oOpaTHas CBA3b O PA3IMYHBIX DJIEMEHTAX M IOBEJIECHUHU, KOTOPBIE BIMSIOT M ONpPeensioT 3p(eKTHBHOCTL
MHHOBAI[MOHHOTO OO0YyYeHHs TajJaHTOB. MIHTEIUIeKTyalbHas CHCTeMa OOydeHHsI IOPHCTOB-pOOOTOB OymeT paspaboTaHa B BHAE OOpaTHOI CBSA3H C MaIIMHHBIM
00y4eHHeM, HEHPOHHOM CeThIO M TEHETUYECKHM aJIlOPUTMOM, YTO MOMKET IPUBECTH K HENPEICKa3yeMOMY IMOBEIEHHIO. DTO 3HAYMTEIBLHO O0OraTUT yueOHbIe
pecypehbl FOPUIMUECKOrO SKCIIEPUMEHTA M BOCIIOJIHUT HEXBATKY NMPO(ECCHOHATIBHBIX yUUTENIeH. DTOMY aBTOHOMHOMY po0OOTy OyJeT IpUKa3aHO IPernofaBaTh IpaBo
M ONpeJeNsTh CrocoObl JOCTHKEHUS 3THX Ienell s cebs M CTy[AeHTOB. YyuTens, Kak aJMHHMCTPATOpbl pPOOOTOB, M3JAIOT NMPHKA3bl YePe3 OPHMIMHANIBHBIX
nporpaMMucTOB. CTYZICHTBI, KaK OIepaTopbl poOOTOB, OyayT 00IIAThCSA U B3aUMOJCHCTBOBATh C POOOTAMHU B KOHTEKCTE B3aUMOIEHCTBHS YEIOBEKA C KOMITBIOTEPOM.
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TIpoBozst SKCIIEPUMEHTBI WIIH IIBITAsCh PEIIUTh HPAKTHYECKHE POOIEMbl B IPUMEHEHHH 3aKOHA, POrPaMMHOE 00CSCIICYCHHIE HAMPaBIseT CTYACHTOB, UCIIPABIISET
OIIKMOKK ¥ MPUOIIKACTCS K MOIYYEHHBIM PE3yJIbTaTaM.

B 3kcrieprMeHTAIbHOM HPENoAaBaHuH IIpaBa HE0OX0MMO MOJICPHU3UPOBATh, YCOBEPIICHCTBOBATh M CTAHAAPTH3UPOBATH BUPTYAIBHYIO HMUTALIMOHHYIO CHCTEMY
npaBa. Hanpumep, npaBoBasi cuctemMa 00pa30BaHMsI HCKYCCTBEHHOTO MHTEIUICKTA TODKHA XPAHUTh CTAHAAPTH3HPOBAHHBIC MPABOBbIC CLEHAPHH NPUMEHEHHUS IS
00y4eHHsI M IPOBEPKH CIOCOOHOCTH NPUMEHEHHMs 3HAHMII CTYJACHTOB-IOPHCTOB. B mporecce paGoThl €O CllydasiMH JJOPOXKHO-TPAHCIOPTHBIX MPOUCIICCTBHIA
HEOOXOMMO MOJEIMPOBATh MECTO MPOMCLICCTBHS, YTOOBI MOMOYb YYAIIMMCS ONPEJACTHTh M BOCCTAHOBHTH MPOTOTHII aBapHd M BO3MOXHBIC yimuku. Ilepen
9KCIIEpUMEHTIbHOM cucTeMoit I n ee poboTaMu CTYIEHTHI-FOPUCTBI OyayT 00pabaThiBaTh, aHAIM3UPOBATh U OOBSCHATH KOHKPETHBIC MPOOIEMBI IOPUIHIECKOM
MPaKTHKK Ha OCHOBE JAaHHBIX, HH(GOPMAILMM U MAaTepPUAOB AOKA3aTEIbCTB, MOTYyYCHHBIX B PE3yJIbTaTe B3aUMOACHCTBHUS YEIOBEKA C KOMITBIOTEPOM, C TEM YTOOBI
JICHCTBUTENBHO YIIYYLINTh CIIOCOOHOCTh M KAueCTBO aHAIW3a JaHHBIX. B TO ke Bpems, NPUKIajHAs IOJJCP)KKA KOMUTETOB SKCIEPTOB HEOOXOAMMa JUIs
YCTaHOBJICHUS CTAHAAPTOB. MOAEPHU3ALMS 1 COBEPIICHCTBOBAHNE CHCTEMbI 00PA30BaHMS 110 HHTEIUICKTYaIbHOMY MIPaBy TPeOyeT, ¢ OAHONH CTOPOHBI, HUCXO/ISIICH
CTaH/[[apTU3ALMH KOHKPETHOTO COJCP)KAaHUS W PYKOBOJSIIMX YKa3aHHil CO CTOPOHBI BBILICCTOSIIMX JCHAPTAMEHTOB, TaKMX Kak MHHHCTEPCTBO 0Opa3oBaHMs, C
ZPYTOit CTOPOHBI, MOAAEPIKKH MPO(ECCHOHATBHBIX MPHIOKEHUH CHU3Y BBEPX CO CTOPOHBI KOMHTETOB HKCIIEPTOB 110 THYECKHUE MPOOIEMBbI M HHKIIIO3UBHOCTb.

VIHTeIUIeKTYanbHBIH C1I0CO0 O0yYeHMsS FOPHCIPYICHIMH [OJDKSH IOJYePKHBATh MEXaHHW3M B3aHMOJCHCTBUsS 4YeNIOBEKAa C KOMIIBIOTEPOM, CHOCOOCTBOBATH
B3aHMOJICHCTBHIO MEXIY MPABOBBIM MBILIIJICHHEM M TEXHHYECKHM MBIIUICHHEM U (DOPMHPOBATH OPHEHTHPOBAHHBIH HA JAHHBIC PEKXMM MBIIUICHUS JaHHBIX
CIIOKHOIO TpPUMEHEHHs mpaBa. VHTEIUIEKTyallbHbI FOPUIMYECKUI 00pa3oBaTesbHBIA POGOT IMOJYEPKUBACT HHTEPAKTHBHOE 3KCHEPHMEHTAIbHOE O0YydeHue
CTYAEHTOB M 00y4aronux poOOTOB KaK BHPTyalIM3alio. B 3Toil crcTemMe B3aMMOACHCTBHS YEIOBEKA C KOMIBIOTEPOM MH(OPMAIMOHHAS KOMOUHALMS CIyXOBBIX,
BU3YaJIbHBIX U IPYTUX JATYMKOB B TEXHOJIOTMH UCKYCCTBEHHOTO HHTEIUIEKTa OY/IET HCIOJIb30BATHCS Ul HAOIOICHHS 32 00YYCHHUEM U B3aHMOICHCTBHEM CTY/ICHTOB,
¥ 910 OyJIeT OTpaXkaThCsl B TOJIOCE, ABIKCHHH IJ1a3 M APYTHX XapaKTePUCTHKAX CTyAeHTOB. HakoHel, KauecTBO OOYYCHHUs yYAIIMXCS OMPEACISICTCS] AITOPUTMOM
CBOJIKM OOYYarollux poOOTOB U YIPABICHYECKUM aHAIU30M yuuTelneil. Kpome Toro, yduresssM HEOOXOIMMO YHACIENOBATh «IIPAKTHYECKUE» U «CHTYaTHBHBIC>>
0COOCHHOCTH 3HAHHS FOPUAMIECKOr0 HKCIEPHMEHTAIBHOrO 00ydeHus. B mporecce opraHu3anun oOydeHHs! YIUTENS Pa3BHBAIOT AyX «CHCTEMBI yUHTEIb-yICHUK»
npasa yepes B3auMmoeiictue MypocTi. OHU B OCHOBHOM IIPETIOJIAI0T aHAIUTHYECKHE OCHOBBI IIPaBa M IpaBa, MOJIYAJIMBBIC 3HAHNUS, KOTOPHIC MAIIMHHOE 00y4eHHE
HE MOYET 3aMECHHUTB, M TIPEOIONEBAIOT OTPAHMYCHHUS (POPMATHPOBAHMUS U (POPMATIH3AIIMH PACTIPOCTPAHEHHS 3HAHUI 06 ucKyccTBeHHOM uHTELIekTe. [l

(Spanish version ) De la ley experimental a la ley inteligente

Uno de los temas m& importantes de la educacién jur @lica en la nueva era es cultivar los talentos interdisciplinarios e interdisciplinarios de la "inteligencia
artificial + ley". En la era de la inteligencia artificial, el "robot de precisién" con conectividad, automaticidad e inteligencia y su sistema cambiar& el méodo
experimental y el modo de entrenamiento de la educacién legal tradicional. La nueva generacién de personal legal debe ser interdisciplinaria, personal legal integrado
con integracicn hombre-m&uina y personal legal con gran capacidad de computacié de la informacién.

El modo de educacicn legal tradicional es dif €il de satisfacer las necesidades de la era de la inteligencia artificial. Se refleja prominentemente en los siguientes
aspectos en el proceso de ensefanza de experimentos de ley. En primer lugar, el contenido de la ensefinza tradicional de experimentos de ley tiene poca informacicn,
y el sistema experimental dif €ilmente puede reflejar la vida legal real. En segundo lugar, el mé&odo de ensefanza virtual es relativamente Cnico. Los profesores de
derecho primero introducen el contenido de ensefnza, estandarizan las reglas de uso de los estudiantes, usan la ensefanza modular, la ensefanza orientada a las
tareas y otros méodos para asignar y configurar tareas de ensefnza virtual, pero los mé&odos de ensefanza en general esté&n mayormente formalizados, y realmente
no ampl &n la amplitud. de los mé&odos de ensefinza. En tercer lugar, es dif Eil para los estudiantes aceptar el conocimiento cuando usan un sistema de ensefnza
virtual, y el efecto de la ensefanza no es ideal. En cuarto lugar, la construccién de recursos did&eticos experimentales es insuficiente. Por ejemplo, el sistema PACS
de recursos de ensefanza (es decir, el sistema de archivo y comunicacicn de im&yenes) tiene el problema de compartir recursos, y el problema de comunicacidn y
coordinacién con la informacié y el intercambio de datos de seguridad ptblica, fiscal &, tribunales y departamentos judiciales. En quinto lugar, el experimento de
ensefanza de la ley a menudo necesita establecer una base de datos de diversas pré&ticas judiciales y datos de casos. Sin embargo, es dif €il integrar varios datos de
gran tamaf en la pr&tica docente, promover la cooperacicn entre la escuela y la empresa, y la eficiencia de integracién de las unidades experimentales es baja. En
sexto lugar, el contenido de la ensefnza experimental es la falta de estandarizacién en la construccid, la construccidn de equipos de laboratorio y la construccién de
plataformas a menudo estén dispersas, la falta de planificacicn unificada y las perspectivas de desarrollo futuro. Séptimo, la construccicn de materiales did&eticos y
personal docente es inadecuada. Existe una grave escasez de materiales experimentales de ensefanza de la ley, maestros a tiempo completo y maestros a tiempo
parcial, y el desarrollo de los maestros ha encontrado cuellos de botella.

En la era de la inteligencia artificial, especialmente en la ensefanza experimental, en la escena espec fica de la aplicacién de la ley, el conocimiento y la teor & de la
ley se reproducen mediante la tecnolog & VR / AR y un robot de sistema de ensefanza con la capacidad de computar y representar la nube. Se construye la realidad
virtual, que puede integrar completamente la realidad virtual, la interaccicn en tiempo real y el seguimiento tridimensional para realizar el sistema de plataforma de
ensergnza (robot), maestros y maestros. Interaccicn e integracién de los alumnos. Transformar el conocimiento y la teor & legales abstractos en un sistema de
ensefainza inmersiva o en un robot inteligente con visualizacidn y visualizacicn puede mejorar la iniciativa de aprendizaje de los estudiantes de derecho y lograr un
mayor grado de habilidades de pré&tica de conocimiento y retencicn de experiencia. Deje que los estudiantes de derecho en el sistema virtual de ensefanza
experimental y su operacicn de robot, a cargo de la gesticn docente, el sistema (robot) gu E a los estudiantes de la Comisié Jur Bica para la consulta legal, el andisis
de problemas legales y proporcione soluciones y méodos para resolver problemas legales, proporcione servicios legales para las partes involucradas en el caso, y
aprender el conocimiento legal, el pensamiento legal y las habilidades profesionales de la pré&tica virtual y la acumulacién de experiencia.

El modo inteligente de la educacién de leyes necesita desde leyes experimentales hasta leyes inteligentes, enfatizando la construccién de un sistema de educacicn
de leyes inteligente basado en big data y cloud computing. A través de la integracidn, el intercambio, la multiplexacié cruzada y el andisis en profundidad de la gran
cantidad de datos de estudiantes, docentes e investigadores involucrados en los sub-campos de la ensefanza, el aprendizaje y la investigacicn cientfica en
instituciones de educacidn superior, Big Data puede realizar en tiempo real. Seguimiento, andisis dinénico y retroalimentacicn instanténea sobre los diversos
elementos y comportamientos que afectan y determinan la efectividad de la capacitacicn de talentos innovadores. El sistema de ensefanza de robot de ley inteligente
se disefaracomo un circuito de retroalimentacién con aprendizaje automéico, red neuronal y algoritmo genéico, que puede producir un comportamiento
impredecible. Enriquecer&enormemente los recursos de ensefanza del experimento de la ley y compensar&la escasez de maestros profesionales. Se ordenar&a este
robot autéhomo que ensefe leyes y determine formas de lograr estos objetivos para s imismo y para los estudiantes. Los maestros, como administradores de robots,
emiten pedidos a través de programadores originales. Los estudiantes, como operadores de robots, se comunicardn e interactuar& con robots en el contexto de la
interaccién humano-computadora. A través de la ejecucién de experimentos o tratando de resolver problemas préticos en la aplicacién de la ley, el software gu a
los estudiantes, corrige errores y se aproxima a los resultados que logra.

En el experimento de ensefanza de la ley, el sistema de simulacién virtual de la ley debe actualizarse, mejorarse y estandarizarse. Por ejemplo, el sistema de
educacidn legal de inteligencia artificial debe almacenar escenarios de aplicacidn legal estandarizados para educar y probar la capacidad de aplicacidn del
conocimiento de los estudiantes de derecho. En el proceso de tratar los casos de accidentes de tré&fico, es necesario simular la escena del accidente para ayudar a los
estudiantes a identificar y restaurar el prototipo del accidente y las posibles pistas del caso. Frente al sistema experimental de Al y sus robots, los estudiantes de
derecho procesaran, analizaré y explicaré& problemas espec ficos de prética legal basados en datos, informacidn y materiales de evidencia obtenidos de la
interaccidn humano-computadora, para mejorar verdaderamente la capacidad y la calidad del andisis de datos. Al mismo tiempo, se necesita el apoyo de la aplicacicn
de comité&s de expertos para establecer esténdares. Para mejorar y perfeccionar el sistema educativo de la Ley Inteligente se requiere, por un lado, una estandarizacicn
de contenido y pautas espec ficas de arriba hacia abajo por parte de departamentos superiores como el Ministerio de Educacid, por otro lado, el apoyo profesional de
abajo hacia arriba por parte de comité& de expertos. Cuestiones éicas e inclusivas.

La educacid en el modo inteligente de la ley debe enfatizar el mecanismo de interaccién humano-computadora, promover la interaccién entre el pensamiento legal
y el pensamiento ténico, y formar un modo de pensamiento centrado en los datos de los datos de aplicacién de la ley compuesta. Robot inteligente de educacicn
jur Wica enfatiza la ensefnza experimental interactiva de estudiantes y robots docentes como virtualizacidn. En este sistema de interaccié humano-computador, la
combinacicn de informacicn de sensores auditivos, visuales y otros en la tecnolog & de inteligencia artificial se utilizar&para observar el aprendizaje y la interaccicn
de los alumnos, y se reflejar&en la voz, el movimiento ocular y otras caracter ticas de los alumnos. Finalmente, la calidad de aprendizaje de los alumnos esta
determinada por el resumen del algoritmo de robots de ensefnza y el andisis de gesticn de los maestros. Adem&, los profesores deben heredar las caracter ticas de
conocimiento "pré&tico” y "situacional” de la ensefanza experimental de derecho. En el proceso de organizacién de la ensefanza, los maestros desarrollan el esp Fitu
de "sistema de aprendiz-maestro” de la ley a través de la interaccicn de la sabidur & Ensefan principalmente el marco anal fico de la ley y la ley, el conocimiento
t&ito que el aprendizaje automdico no puede reemplazar y superan las limitaciones del formateo y la formalizacidn de la difusién del conocimiento de la inteligencia
artificial. [l
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